Basing
Yiiklemenin MS27 KULLANMA KILAVUZU
baslamasi
SPeoEn . LAE electronic Griiniinii sectiginiz icin tesekkdr ederiz. Cihazi baglamadan énce en iyi verimi almak ve glivenli bir sekilde
. // g‘;ge baglantiy gergeklestirmek icin, liitfen dikkatli bir sekilde bu kullanma kilavuzunu gézden gegirin.
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m Kontrol cihazi, 72x94x47 mm (ExBxY) boyutlarindadir ve cihaza ciddi zarar verip glvenligini tehlikeye atabilecek toz ve nemin
. niifuz edemeyecegi bir yerde, bir DIN kizak iizerine uygun sekilde yerlestirilmelidir.
BAGLANTI SEMASI m Elektriksel baglantilarin “Baglanti Semasi” ile uyumlu oldugundan emin olun. Elektromagnetik sapmalari aza indirgemek igin, sensér ve veri
kablolarini gli¢ kablolarindan ayri tutun.

m Basing transmiterini 0/4..20mA’lik ¢ikisla 1-P girisine baglayin.Her ne zaman kontrolun sicaklik ile gergeklesmesi istenirse, bir NTC10K probu (part No.
+12Vdc - o
/4 20mA | | LAE SN4...) giris 2-Tye baglanir.
GND.
R - CALISTIRMA
-ﬁ- B . ) ) ) IL Ik I NTC10K GORUNUM
data /0 l * ﬁ * GJ 3] (4] INP parametresi kontrol igin kullanilacak girisi seger.
COM Di5 Dia DI3 COM DIz DI1 2T m INP=1-P: Girig 1-P (0/4...20mA) basinci kontrol etmek igin kullanilir. Parametre ayarlarinda degistirilip iliski kurulan parametreler (SPL, SPH, SP) bar
olarak ifade edilir. Normal modda, 6lglilen basing degeri bar olarak gortintiilenir, ya da buna tekabil eden sicaklik degeri °C olarak, kullanilan sodutucu
OUT1 OUT2 OUT3 O0UT4 ALR PWM o i
5(1)A 5(1)A 5(1)A 5(1)A 7A 0..100% gazina gore (bkn. REF) hesaplanir. 2-T girisi kullanim disi birakilmistir.
) ) } ) <ML m INP=2-T: Giris 2-T (NTC10K) sicaklig kontrol etmek icin kullanilir. Parametre ayarlarinda degistirilip iliski kurulan parametreler (SPL, SPH, SP) °C olarak
H_El * i ﬁ ifade edilir. Normal modda, 6lgllen sicaklik degeri °C olarak gorintilenir, ya da buna tekabul eden basing degeri bar olarak hesaplanir. 1-P girisi kullanim disi
0 2 N [l 09 o] () (20) [or] [9) [6] birakilmistir. Normal modda kullanilan mevcut giiciin yiizdesini gérmekte miimkiindiir. Gériintii tiiriinii degistirmek icin @ ya da @) tusuna basin.
;‘__l_l Bunu takip eden veriler agagidaki gibi olmaktadir:
Power o F  Stand-by durumunda L L Sogutucu diisiik seviye alarmi
o~ Araligin Gzerinde veya probe hatasi Rl - Generic alarm
hF Yiiksek basing alarmi -+ Oda yuksek sicaklik alarmi
LM Dusiik basing alarmi Lo Oda diisiik sicaklik alarmi
. . oL Disiik kompresor yag alarmi mEr  Periyodik bakim uyarisi
TEKNIK VERILER INFO MENU
Besleme Info menUistine girebimek igin (D) tusuna basin. Mentdeki bilgiler sunlardir:
es 0 W o ) ) L o
MS27...E 230Vac+10%, 50/60Hz, 3W e g-:k:ﬁrlad' ;”aﬁ:r”?r‘i” fjfl‘zf saatleri ke ?Lgum? ('I\gg’k')g'”§ degeri
MS27...U 115Vac+10%, 50/60Hz, 3W 1hy eUimuls maxs. gitis 29 toc up
Mentiye girme ve ilgili degeri goriintiileme. . Out1...out4 gikislarinin isleyis saatlerini goriintiileme
Role cikislari = ¥ yada @ tuslanyla gorintilemek istediginiz veriyi secin. m @ ya da @ tusunu kullanarak istenilen gikisi segin;
OUT1...0UT4 5(1)A = Degeri géruntiilemek icin (i) tusuna basin; » (Dtusuna basarak gikisin ON/OFF durumunu gdriintiileyin;
Alarm 7(2)A m MenUden (&Jtusuna basarak ya da 10 saniye bekleyerek cikin. ® (D tusuna basili tutuluyken, @ tusuna basarak islem saatlerini goriintileyin;
Out1...out4 gikiglarinin igleyis saatlerinin ve IHI, ILO kayitlarinin resetlenmesi (1000'le carpiimis olarak); “h” LED’i yanip soner.
Basing girigleri m @ yada @ tuslariyla resetlemek istediginiz veriyi secin. m (D tusuna basili tutuluyken, @ tusuna basarak islem saatlerini gortntuleyin;
Tiir: 0/4...20mA m Degeri goriintiilemek igin (@ tusuna basin; “h” LED 15191 yanar.
Aralik: -1.0...45.0bar m () tusuna basiliyken, (&) tusuna basin. m Uyar: Etaplarin isleyis saatleri kaydedilmez, ‘---* isareti gozukur.
Cozinurlik: 0.1bar
Sicaklik girisleri SET NOKTASI (goriintiileme ve istenilen basing/sicaklik degerini ayarlama)
Tar: NTC10K (LAE SN4...) m Set noktasini goriintlilemek igin (set] tusuna en az yarim saniye basin.
Aralik: -50.0...120.0°C m |kinci set noktasi aktiflestiriimisse (bkn. DI1, DI2), degerinin gorlintilenmesinden 6nce, ekranda “2SP” yazisi gozikur;
Cozunurlik: 0.5°C (-20.0...80.0); 1°C aralik diginda [ tusuna basiliyken, (¥ veya @ tuslarini kullanarak istenilen set degerini ayarlayin. (ayarlanan deger minimum SPL ve maksimum SPH
limitleri arasinda olmalidir.)
(}all§ma kosullar u tusundan elinizi gektiginizde yeni degerler kaydedilmis olur.
-10 ... +50°C; 15...80% r.H. ALARM MENUSU
Son dokuz alarmin kayitlari alarm menustinden gorinebilir, En yeni kayit AL1’den en eski kayit AL9’a kadar.
CE (Referans Normlar)
EN60730-1; EN60730-2-9; Meniiye girme ve kayith alarmlar goriintiileme. Tim alarm kayitlarini resetleme.
EN55022 (Class B); = (8] tusuna basin. m Listeden herhangi bir alarmin tiriini goérintilemek igin (8) tusuna basin;
EN50082-1 m (¥ ya da @) tuslariya géruntileyeceginiz alarm verisini segin; m (&) tusuna basiliyken, ekranda ‘non’ yazisi gézilkene kadar yaklasik 1 saniye igin
ELEETRB”{E m Alarm tiiriinii goriintiilemek igin (® tusuna basin; tusuna basin.
On koruma VIA PADOVA, 25 m Menlden @ tusuna basarak ya da 10 saniye bekleyerek ¢ikin.
IP55 31046 ODERZO /TV /ITALY STAND-BY

TEL. +39 - 0422 815320
FAX +39 - 0422 814073
www.lae-electronic.com TUS KiLIDi

E-mail: sales@lae-electronic.com Tus kilidi, cihaz galigirken potansiyel tehlikelere karsi parametere ayarlarini korumayi amaglar. INFO menistinde, LOC=YES olarak segildiginde, tus takimi kilitlenmis olur.
Eski haline getirmek icin LOC=NO segilmesi gerekir.

Tusuna 3 saniye basili tutuldugunda, cihaz stand-by konumuna alinir ya da cihaz agilarak ¢ikis kontrollerinin kaldigi yerden devam etmesini saglar. (SB=YES secilmesiyle gecerlidir).



KONTROL

CIKIS YAPILANDIRILMASI

Cikiglar OC1,0C2, OC3,0C4 parametrelerine gore yapilandirilir. OCx parametresi OUTx cikis siireglerini kontrol eder: OCx=1...100 OUTx’e baglanan
kompresoriin toplam giigteki ylizdesini gdsterir. OCx= -1 iken, OUTx ¢ikisi réle kapandiginda aktif olan etapla iligkilendirilir. OCx = -2 iken, OUTx gikigl
réle agildiginda aktif olan etapla iligkilendirilir. OCx =0 iken, OUTx ¢ikisi kontrol i¢in kullaniimaz.

Uyari: kompresdr motoruyla iliskilendirilen ¢ikis herzaman belirlenmis etaplari kontrol eden baglantilardan 6nceki baglantiya yapilir.

Ornegin: Farkli giigte iki kompresoérlii bir sistemde (birincisi toplam giiciin 60%, ikincisi 40% ile), etabi olan her bir kompresériin ¢ikiglarinin yapilandirmasi
takiben: OC1= 60, OUT1 toplam giictin 60%’na denk giigteki kompresér-1’in motoruna baglanir. 0C2= -1, OUT2 kompresér-1’in etabina baglanir, réle
kapandiginda etap aktiflegir. OC3= 40, OUT3 toplam glictin 40%’ina denk gligteki kompreso6r-2’nin motoruna baglanir.OC4= -1, OUT4 kompresdr-2'nin
etabina baglanir.

KONTROL ALGORITMASI

CM parametresi kontrol algoritmasini saglar.

m CM=ROT: Dengeli gii¢ ¢ikiglarinin rotasyonu. Bu algoritma her saatteki her bir yiiklemenin baslama/durma sayisini azaltir. Sistem daha fazla gti¢

istediginde, bir sure igin kapali olan ¢ikislar aktiflesecektir. Gliclin azaltiimasi istendiginde, bir sire icin agik olan ¢ikislar kapanacaktir. Cikis LRT dakikasindan
daha fazla bir siire aktif kalirsa, kontrol cihazi istenen sartlari yerine getirip aktif olmayan cikiglar aktiflestirmek igin arama yapar (isleyis saatinden az,

gegen minimum sire,...) ve iki ¢ikisin rotosyonu yer alacaktir. Bu yolla, Bitlin yiklemelerin toplam isleyis zamaninin dengeli paylasimi elde

edilecektir(bkn. Sekil.2). Not: Kompresér algoritma ¢evrimi kompresérierin dengeli giice sahip oldugunu varsayar. Bu durumda, parametre OCx sadece ¢ikis
OUTXx'in birinden biri kopresér ya da bir etap kontrol ediyorsa tanimlama igin kullanilir. Bu ylizden eder deger pozitifse, programlanan ne olursa olsun OCx’de

etki olmayacaktir. Ornedin, sistem dért kompresérden meydana geliyorsa, her biri programlanan OCx dederi ne olursa olsun toplam giiciin 25%’sine sahip olacaktir.
m CM=SEN: Etkin gikislarin ard arda aktiflesmesi. Cikislar ¢ikis-1'den ¢ikis-4’e ard arda hazirlanmasiyla acilip kapanir (bkn. Sekil-3).

m CM=PO: mevcut gliciin optimizasyonu. Kontrol cihazi daha fazla ya da daha az gu¢ ihtiyaci duydugu durumlarinda iyi bir kontrol elde edebilmesi icin

cikislari bir yénde birlestirir. Ornegin:0C1=10,0C2 =20,0C3=30,0C4 =50. Eger 90'lik bir kapasite gerekirse, OUT1, OUT3, OUT4 (10+30+50) cikislari agilacaktir.

Eger 50’lik bir kapasite gerekirse, OUT2 ve OUT3 (20+30) cikislari agilacaktir. (bkn. Sekil-4).

KONFIGURASYON PARAMETRELERI

m Parametrelere girmek igin (Set) + (@) tuslarina 5 saniye basin.

m (¥ veya @tuslariyla degistirmek istediginiz parametreye girin.

u tusuna basarak ilgili parametrenin degeri gorintileyin.

m (Set) tusu basiliyken @ veya @) tuslariyla ilgili parametrenin degerini ayarlayin;

u tusundan elinizi ¢cektidinizde yeni ayarlanan deger otomatik olarak kaydedilip, bir sonraki parametre ekrana gelecektir;

m Ayar menlsinden gikmak igin tusuna basin ya da 30 saniye bekleyin.

Not: Bazi parametrelerin ayarlarinin degistiriimesi, cihazin timdnin yeniden programlamasini gerektirebilir. Bu ylizden eger ¢ikis yapilandiriimasiyla
ilgili parametreleri degistirilemsi ya da kontrol algoritmasinin secilmesi igin litfen kontrol cihazini 6ncelikle stand-by durumuna aliniz.

(Parametre tanimlarinda, basing kontroliinden bahsederiz. Sicaklik kontrol istendiginde, litfen sicaklikla basing kelimelerini ve “°C’ ilede ‘bar’
birimlerini degistir).

PAR RANGE DESCRIPTION
INP 1-P, 2-T Girig segimi.
1-P: Giris 1-P basing kontroli igin kullanihr, giris 2-T iptal.
2-T: Giris 2-T sicaklik kontroli icin kullanilir; giris 1-P iptal.
MPI OMA, 4MA Minimum giris akim araligi.
o OMA: giris 0...20mA; 4mA: giris 4...20mA
w |RLO | -1.0...RHI bar | Minimum aralik.
= RLO basing transmiteri tarafindan 6lgtlen minimum degeri alir. (0/4MA e denk gelen)
RHI | RLO...45.0bar | Maksimum aralik.
RHI basing transmitteri tarafindan dlgtilen maksimum degeri alir. (20MA e denk gelen)
0s1 -12.0..12.0bar | Sensor kalibrasyonu.
REF | 404,507,22,134 | Sistemde kullanilan sogutucu akiskan adi. Bu segim basing-sicaklik arasindaki gevrim iligkisinin kurulmasini
saglar.404=R404A, 507=R507, 22=R22, 134=R134A
SPL RLO...SPH | SP ve 2SP igin minimum set degeri.
SPH SPL...RHI SP ve 2SP igin maksimum set degeri.
SP SPL...SPH Ana set degeri; basing degerini gosterir.
2SP SPL...SPH Alternatif set noktasi degeri.
DI1 (DI2)=2SP ve giris aktifse, basing referans noktasi 2SP degeridir.
DBL | -10.0..0.0bar | Algak ndtral bolge. Basing SP+DBL ve SP+DBH araliginda kaldigi siirece réle ¢ikis durumu
DBH | 0.0..10.0bar |Yiksek notral bolge. |degismeden kalir.
LON 0...250s Devreye girme gecikme siresi. Basing, SP+DBH degerinden yiiksek olmalidir; bu durumda bir sonraki
devreye girme anina kadar; LON slresi kadar, gecikme verilmis olur.
LOF 0...250s Devreden gikma gecikme siresi. Basing, SP+DBL degerinden algak olmalidir; bu durumda bir sonraki
devreden ¢ikma durumuna kadar; LOF suresi kadar, gecikme verilmis olur.
SON 0...250s Kademe baslatma gecikme siresi. Basing, SP+DBH degerinden yuksekte olmalidir; bu durumda bir
sonraki devreye girme durumuna kadar; SON stresi kadar, gecikme verilmis olur.
SOF 0...250s Kademe devreden gikma gecikme suresi. Basing, SP+DBL degderinden algakta olmalidir; bu durumda
bir sonraki devreden gikma durumuna kadar; SOF suresi kadar, gecikme verilmis olur.
PB 0...20.0bar Oransal bant(PWM cikis kontroli. Sekil 5 e bknz.)
PWM cikis degeri oransal olarak set noktasinin tizerindeki bélgede kontrol edilir.
Ornegin, basing SP degerinden kiigilkse, PWM=%0; basing=SP+PB/2, PWM=%5; basing, SP+PB den bliyiik,
PWM=%100
IT 0...250s Integral aktivasyon zamani. (PWM’nin kontroll. Bakiniz sekil-5)
IT dederi ne kadar ylksek olursa, o kadar kararl bir kontrol elde edilebilir.
CM ROT, Kontrol algoritmasinin segimi.
SEN, ROT: ¢ikislarin esit sekilde donlstmll olarak agilip kapanmasi. SEN: gikislarin belirli bir siraya gére agilip
PO kapanmasi. PO:¢ikiglarin girilen gli¢ degerlerine gére optimize edilerek istenilen giiclin saglanmasi.

ocC1, -2...100 1,2,3,4 cikislarinin kontrol durumu.
0C2, 1...100: cikis X e (x=1,2,3,4) bagli olan toplam gli¢ (Toplamdaki ylizde);
0C3, 0: gikis X kullanim disi;
0oC4 -1: gikis X, kontak kapandiginda devreye giren bir kademeye bagh.
-2: gikis X, kontak acgildiginda devreye giren bir kademeye bagli.
MLS 0...30min Minimum kapali kalma suresi.
Minimum kapali kalma slresi kapali kalmayla agik kalma suresi arasindaki gegen sure.
LRT 0...120min Zorunlu degisim slresi(Sadece CM=ROT segildiginde)
Bu parametre 0’dan biyuk girildiginde, iki ¢ikis arasindaki degisim suresi ayari.
DPU 0...120min Baslama gecikmesi.
Cihazi devreye girip, cikislar aktive edildiginde, kompresorin karterinin 1sinmasi igin girilen gecikme suresi.
SCD 0...100 % Gulcun kullanimi sinirlandirma.
Bir alarm durumunda var olan maksimum gicln ytzde kaginin kullanilacagi.
ALA RLO...AHA | Algak alarm degeri.
AHA ALA...RHI Yuksek alarm degeri.
AID 0...120min Yiksek/ algcak alarm erteleme suresi.
D1M NON, DI1,DI2 dijital giriglerinin kullanimi.
D2Mm SBY, NON: Dijital girigler iptal;
2SP, SBY: Cihaz Stand-by konumundayken giris DI1(DI2) aktif.
ALR 2SP: Giris DI1(DI2) aktifken, kontrol set noktasi 2SP.
ALR: Giris DI1(DI2) aktifken, cihaz genel bir alarm durumu tespit eder ve ALR ekranda belirir. Sistem durur.
Alarm durumu ortadan kalktiginda cikislar otomatik olarak kaldidi yerden devam eder. (otomatik reset)
D1C OPN, Dijital girigler DI1, DI2 aktivasyon durumu.
D2C CLS OPN: Girigler agik.;
CLS: Girigler kapali.
DxM NON,HP, LP, | Dijital giris DI3,DI4,DI5’in fonksiyonlari.
OIL, LL, ALR | NON: Girisler iptal. HP: YUksek basing alarmi. LP:Dusik basing alarmi. OIL: Dislk kompresor yag seviyesi
alarmi. LL: Dislk Sogutucu akigkan miktari alarmi. ALR: Genel alarm.
DxC OPN, CLS DI3,DI4,DI5 dijital giriglerinin aktivasyon durumu. (Bknz D1C)
DxD 0...120min DI3,DI4, DI5 devreye girme gecikme suresi.
Alarm durumundan 6nce, dijital giris aktive edilmis olmahdir.
DxA DSP, DI3,DI4,DI5’in alarm durumlarindan sonra durumu.
SAR, DSP: Alarmin ekranda goéruntilenmesi.
SMR SAR: Alarmin ekranda goriintiilenmesine ek olarak, SCD devreye girer ve kontrol durdurulur. Alarm durumu
ortadan kalktiktan sonra, kontrol kaldigi yerden devam eder.
SMR: Alarmin ekranda goriintilenmesine ek olarak, sistem kapatilir. Alarm durumu ortadan kalktiktan sonra,
kontrol kaldigi yerden devam eder ama ekranda alarm durumu, manuel reset butonuna basilana kadar kalir.
(8)(manual reset).
MTC 0...600 Bakim zamani.
(x100hours) | Kompresorlerden herhangi biri ayarlanan bu galisma siresine ulastiginda, ekranda bakim zamani uyarisi yanip
soner.Durumu ortadan kaldirmak, igin bakim yapildiktan sonra, info menusiinde anlatildigi sekilde sifirlama yapi|ir.
SB NO/YES Stand-by tusu aktivasyonu.
TLD 1...30min Girig verilerinin alinmasindaki gecikme siresi.
SND NO/YES Dahili sesli alarm aktivasyonu.
ADR 1..255 MS27 PC iletisim adresi.
SUREC ORNEKLERI
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Sekil.3 Cikislari ard arda aktivasyon kontrolii
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